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Ogrenme Ciktilarinin Degerlendirilmesi

Ogrenme Ciktilari: Degeflendlfme Ogrenim ?‘k“S,‘ Onlem Plani
Y ontemi Basar1 Yiizdesi
Ogrencilerin endiistriyel robotlar ve kullanim alanlart
Endiistriyel robotlar1 ve kullanim alanlarini konusunda yiiksek diizeyde basar1 gosterdigi goriilmektedir.
1 |taniyabilir ve farkli uygulama 6rneklerini SINAV 90,68 Mevcut basarinin siirdiiriilebilmesi amaciyla sektor
aciklayabilir. uygulamalarindan giincel drnekler ve vaka analizleri ile ders
icerigi desteklenmeye devam edilecektir.
Ogrencilerin endiistriyel robotlarin avantaj ve dezavantajlarin
Endiistriyel robotlarin avantajlarini ve karsilastirabilme becerilerinin oldukga gelismis oldugu
2 |dezavantajlarini karsilagtirarak 6rnekler SINAV 95,63 belirlenmistir. Bu basarinin korunmasi amaciyla farkl
verebilir. endiistriyel uygulamalar tizerinden karsilastirmali
degerlendirme galismalar siirdiiriilecektir.
Bu 6grenme ¢iktisinda basar1 oranmnin diger 6grenme
¢iktilarina gore daha diisiik oldugu goriilmektedir.
Endiistriyel robot gesitlerini siralayabilir ve bu Endiistriyel robot gesitleri ve ¢alisma prensiplerinin daha iyi
3 . S o SINAV 74,13 . . .
robotlarin ¢aliyma sistemlerini agiklayabilir. kavranabilmesi amactyla gorsel materyaller, laboratuvar
uygulamalar1 ve sektor 6rnekleriyle desteklenen ogretim
etkinlikleri artirilacaktir.
Ogrenciler hidrolik ve pndmatik kontrol sistemlerinin temel
Hidrolik ve pnomatik kontrol sistemlerinin ozelliklerini 6grenmis olmakla birlikte, sistemlerin
4 |avantajlarini ve dezavantajlarini SINAV 75,68 karsilastirilmasi konusunda gelisime ihtiya¢ duyulmaktadir.
karsilastirabilir ve 6rnekler verebilir. Konuya yonelik uygulamal 6rnekler ve problem ¢6zme
etkinlikleri artirilarak 6grenmenin kalicilig1 desteklenecektir.
. . . 0Og ilerin endiistriyel robotl kanik, elektrik
Endiistriyel robotlarin mekanik, elektrik ve Stencrienn encustriye robotiartl mekantk, eiextrik ve
; L. . elektronik bilesenlerini iliskilendirme konusunda basaril
5 [elektronik kisimlarini robot iizerindeki SINAV 92,67 SR R
. [ oldugu goriilmektedir. Ileri diizey uygulamalar ve gergek
bilesenlerle iliskilendirebilir. . . . L
sistem drnekleriyle mevcut basar diizeyi korunacaktir.
. . Robot sistemlerinde bakim-onarim siiregleri ve ariza tespiti
Robot sistemlerinde ortaya gikan arizalari veya konusunda ogrenciler yeterli basar1 gostermistir. Uygulamalt
6 [hatalar1 tantyabilir ve bakim-onarim SINAV 82,5 st y arl g . sir- Lye
. .. e bakim senaryolar1 ve ariza analizleriyle 6grencilerin problem
stireclerini planlayabilir. N . . . . .
¢ozme becerilerinin gelistirilmesine devam edilecektir.
Endiistriyel robot programlama yontemleri konusunda
Endiistriyel robot programlama yontemlerini ogrencilerin ¢ok yiiksek basari gosterdigi belirlenmistir. Bu
7 . . . . SINAV 96,43 A .
yazabilir ve bu yontemleri agiklayabilir. basarmin siirdiiriilebilmesi amaciyla farkli robot programlama
ornekleri ve proje tabanli uygulamalarla ders desteklenecektir.

* Satir sayisi gerektiginde arttirilabilir.

Dersin Genel Degerlendirmesi

Ogrenme giktilarinin tamaminda basari oranlarinin %74'iin {izerinde oldugu ve ders kazammlarinin biiyiik dlgiide gerceklestirildigi goriilmektedir. Ozellikle
endiistriyel robot programlama yontemleri, robotlarin avantaj ve dezavantajlarinin degerlendirilmesi ile robot bilesenlerinin taninmasi konularinda 6grenciler
yiiksek basar1 gostermistir. Bununla birlikte endiistriyel robot gesitleri ile hidrolik ve pnomatik kontrol sistemlerinin ¢alisma prensipleri ve karsilagtirilmasi
konularinda basari oranlarin diger 6grenme ¢iktilarina gére daha diisiik oldugu belirlenmistir. Genel olarak ders hedeflerine ulasildigi degerlendirilmekte
olup uygulama agirlikl etkinliklerin artirilmasiyla 6grenci basarisinin daha da gelistirilmesi hedeflenmektedir.

fyilestirme Plami

Endiistriyel robot gesitleri ile hidrolik ve pnomatik kontrol sistemlerine yonelik uygulamah dgretim faaliyetleri artirilacaktir. Laboratuvar galismalari,
simiilasyon uygulamalari ve ger¢ek endiistriyel sistem drnekleri kullanilarak 6grencilerin teorik bilgileri uygulamaya doniistirmeleri desteklenecektir. Robot
¢alisma prensipleri ve kontrol sistemlerinin karsilastiriimasina yonelik vaka analizleri ve grup ¢alismalari ders siirecine daha fazla dahil edilecektir. Ayrica
siireg icerisinde kisa degerlendirme etkinlikleri uygulanarak 6grenme eksiklikleri erken donemde belirlenecek ve dgrencilere bireysel geri bildirimler verilerek
basar1 diizeylerinin yiikseltilmesi saglanacaktir.
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